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Una cuña de lado D y ángulo ↵ = ⇡/4 es forzada a moverse a partir del reposo, con una aceleración constante a0
a lo largo de una rampa inclinada en un ángulo ⇡/4 con respecto a la horizontal. Como resultado del movimiento
de la rampa una part́ıcula de masa m que se encuentra en reposo en el extremo derecho de la superficie horizontal
se pone en movimiento relativo respecto de la rampa.

~g
<latexit sha1_base64="Q/vyrvc/LSddLhe82qhWp0gsHgo=">AAAB7XicbZBNSwMxEIZn/az1q+rRS7AInsquCHosevFYwX5Au5RsOm1js8mSZAtl6X/w4kERr/4fb/4b03YP2vpC4OGdGTLzRongxvr+t7e2vrG5tV3YKe7u7R8clo6OG0almmGdKaF0K6IGBZdYt9wKbCUaaRwJbEaju1m9OUZtuJKPdpJgGNOB5H3OqHVWozNGRgbdUtmv+HORVQhyKEOuWrf01ekplsYoLRPUmHbgJzbMqLacCZwWO6nBhLIRHWDboaQxmjCbbzsl587pkb7S7klL5u7viYzGxkziyHXG1A7Ncm1m/ldrp7Z/E2ZcJqlFyRYf9VNBrCKz00mPa2RWTBxQprnblbAh1ZRZF1DRhRAsn7wKjctK4Pjhqly9zeMowCmcwQUEcA1VuIca1IHBEzzDK7x5ynvx3r2PReual8+cwB95nz8o3I7X</latexit><latexit sha1_base64="Q/vyrvc/LSddLhe82qhWp0gsHgo=">AAAB7XicbZBNSwMxEIZn/az1q+rRS7AInsquCHosevFYwX5Au5RsOm1js8mSZAtl6X/w4kERr/4fb/4b03YP2vpC4OGdGTLzRongxvr+t7e2vrG5tV3YKe7u7R8clo6OG0almmGdKaF0K6IGBZdYt9wKbCUaaRwJbEaju1m9OUZtuJKPdpJgGNOB5H3OqHVWozNGRgbdUtmv+HORVQhyKEOuWrf01ekplsYoLRPUmHbgJzbMqLacCZwWO6nBhLIRHWDboaQxmjCbbzsl587pkb7S7klL5u7viYzGxkziyHXG1A7Ncm1m/ldrp7Z/E2ZcJqlFyRYf9VNBrCKz00mPa2RWTBxQprnblbAh1ZRZF1DRhRAsn7wKjctK4Pjhqly9zeMowCmcwQUEcA1VuIca1IHBEzzDK7x5ynvx3r2PReual8+cwB95nz8o3I7X</latexit><latexit sha1_base64="Q/vyrvc/LSddLhe82qhWp0gsHgo=">AAAB7XicbZBNSwMxEIZn/az1q+rRS7AInsquCHosevFYwX5Au5RsOm1js8mSZAtl6X/w4kERr/4fb/4b03YP2vpC4OGdGTLzRongxvr+t7e2vrG5tV3YKe7u7R8clo6OG0almmGdKaF0K6IGBZdYt9wKbCUaaRwJbEaju1m9OUZtuJKPdpJgGNOB5H3OqHVWozNGRgbdUtmv+HORVQhyKEOuWrf01ekplsYoLRPUmHbgJzbMqLacCZwWO6nBhLIRHWDboaQxmjCbbzsl587pkb7S7klL5u7viYzGxkziyHXG1A7Ncm1m/ldrp7Z/E2ZcJqlFyRYf9VNBrCKz00mPa2RWTBxQprnblbAh1ZRZF1DRhRAsn7wKjctK4Pjhqly9zeMowCmcwQUEcA1VuIca1IHBEzzDK7x5ynvx3r2PReual8+cwB95nz8o3I7X</latexit><latexit sha1_base64="Q/vyrvc/LSddLhe82qhWp0gsHgo=">AAAB7XicbZBNSwMxEIZn/az1q+rRS7AInsquCHosevFYwX5Au5RsOm1js8mSZAtl6X/w4kERr/4fb/4b03YP2vpC4OGdGTLzRongxvr+t7e2vrG5tV3YKe7u7R8clo6OG0almmGdKaF0K6IGBZdYt9wKbCUaaRwJbEaju1m9OUZtuJKPdpJgGNOB5H3OqHVWozNGRgbdUtmv+HORVQhyKEOuWrf01ekplsYoLRPUmHbgJzbMqLacCZwWO6nBhLIRHWDboaQxmjCbbzsl587pkb7S7klL5u7viYzGxkziyHXG1A7Ncm1m/ldrp7Z/E2ZcJqlFyRYf9VNBrCKz00mPa2RWTBxQprnblbAh1ZRZF1DRhRAsn7wKjctK4Pjhqly9zeMowCmcwQUEcA1VuIca1IHBEzzDK7x5ynvx3r2PReual8+cwB95nz8o3I7X</latexit>

<latexit sha1_base64="1gVkUpujBDfW+Vz6DLJe5JlYe5A=">AAAB8XicbVDLSgMxFL1TX7W+qi7dBIvgqsyIVJdFN+6sYB/YDiWTZtrQTGZI7gil9C/cuFDErX/jzr8x085CqwcCh3PuJeeeIJHCoOt+OYWV1bX1jeJmaWt7Z3evvH/QMnGqGW+yWMa6E1DDpVC8iQIl7ySa0yiQvB2MrzO//ci1EbG6x0nC/YgOlQgFo2ilh15EccSoJLf9csWtunOQv8TLSQVyNPrlz94gZmnEFTJJjel6boL+lGoUTPJZqZcanlA2pkPetVTRiBt/Ok88IydWGZAw1vYpJHP158aURsZMosBOZgnNspeJ/3ndFMNLfypUkiJXbPFRmEqCMcnOJwOhOUM5sYQyLWxWwkZUU4a2pJItwVs++S9pnVW9WrV2d16pX+V1FOEIjuEUPLiAOtxAA5rAQMETvMCrY5xn5815X4wWnHznEH7B+fgGGGaQjg==</latexit>

O <latexit sha1_base64="vtUhjvouiS6k76ttA9H6+OxdfEI=">AAAB6HicbVDLTgJBEOzFF+IL9ehlIjHxRHaNQY9ELx4hkUcCGzI79MLI7OxmZtZICF/gxYPGePWTvPk3DrAHBSvppFLVne6uIBFcG9f9dnJr6xubW/ntws7u3v5B8fCoqeNUMWywWMSqHVCNgktsGG4EthOFNAoEtoLR7cxvPaLSPJb3ZpygH9GB5CFn1Fip/tQrltyyOwdZJV5GSpCh1it+dfsxSyOUhgmqdcdzE+NPqDKcCZwWuqnGhLIRHWDHUkkj1P5kfuiUnFmlT8JY2ZKGzNXfExMaaT2OAtsZUTPUy95M/M/rpCa89idcJqlByRaLwlQQE5PZ16TPFTIjxpZQpri9lbAhVZQZm03BhuAtv7xKmhdlr1Ku1C9L1ZssjjycwCmcgwdXUIU7qEEDGCA8wyu8OQ/Oi/PufCxac042cwx/4Hz+AOnLjQc=</latexit>x

<latexit sha1_base64="Wc+SuwGu1gWPWB5JAP5olpWFkag=">AAAB6HicbVBNS8NAEJ34WetX1aOXxSJ4KolI9Vj04rEF+wFtKJvtpF272YTdjRBKf4EXD4p49Sd589+4bXPQ1gcDj/dmmJkXJIJr47rfztr6xubWdmGnuLu3f3BYOjpu6ThVDJssFrHqBFSj4BKbhhuBnUQhjQKB7WB8N/PbT6g0j+WDyRL0IzqUPOSMGis1sn6p7FbcOcgq8XJShhz1fumrN4hZGqE0TFCtu56bGH9CleFM4LTYSzUmlI3pELuWShqh9ifzQ6fk3CoDEsbKljRkrv6emNBI6ywKbGdEzUgvezPxP6+bmvDGn3CZpAYlWywKU0FMTGZfkwFXyIzILKFMcXsrYSOqKDM2m6INwVt+eZW0LitetVJtXJVrt3kcBTiFM7gAD66hBvdQhyYwQHiGV3hzHp0X5935WLSuOfnMCfyB8/kD60+NCA==</latexit>y

<latexit sha1_base64="eEyk8RWTTxTzkEenlXlDEIw4cQY=">AAAB6HicbVBNS8NAEJ34WetX1aOXxSJ4KolI9Vj04rEF+wFtKJvtpF27m4TdjVBCf4EXD4p49Sd589+4bXPQ1gcDj/dmmJkXJIJr47rfztr6xubWdmGnuLu3f3BYOjpu6ThVDJssFrHqBFSj4BE2DTcCO4lCKgOB7WB8N/PbT6g0j6MHM0nQl3QY8ZAzaqzUkP1S2a24c5BV4uWkDDnq/dJXbxCzVGJkmKBadz03MX5GleFM4LTYSzUmlI3pELuWRlSi9rP5oVNybpUBCWNlKzJkrv6eyKjUeiID2ympGellbyb+53VTE974GY+S1GDEFovCVBATk9nXZMAVMiMmllCmuL2VsBFVlBmbTdGG4C2/vEpalxWvWqk2rsq12zyOApzCGVyAB9dQg3uoQxMYIDzDK7w5j86L8+58LFrXnHzmBP7A+fwB2R+M/A==</latexit>m<latexit sha1_base64="dhaiSg5upMCqDmId3PYF9rG06hk=">AAAB8nicbVDLSgMxFL3js9ZX1aWbYBFdlRmR6rLoxp0V7AOmQ8mkmTY0kwxJRihDP8ONC0Xc+jXu/Bsz7Sy09UDgcM695NwTJpxp47rfzsrq2vrGZmmrvL2zu7dfOThsa5kqQltEcqm6IdaUM0FbhhlOu4miOA457YTj29zvPFGlmRSPZpLQIMZDwSJGsLGS34uxGRHM0f1Zv1J1a+4MaJl4BalCgWa/8tUbSJLGVBjCsda+5yYmyLAyjHA6LfdSTRNMxnhIfUsFjqkOslnkKTq1ygBFUtknDJqpvzcyHGs9iUM7mUfUi14u/uf5qYmug4yJJDVUkPlHUcqRkSi/Hw2YosTwiSWYKGazIjLCChNjWyrbErzFk5dJ+6Lm1Wv1h8tq46aoowTHcALn4MEVNOAOmtACAhKe4RXeHOO8OO/Ox3x0xSl2juAPnM8ffB2Qvw==</latexit>

O0
<latexit sha1_base64="ktTHmCXzA3PGbr9YxBrHu70ILKk=">AAAB6XicbVDLTgJBEOzFF+IL9ehlIjF6IrvGoEeiF49o5JEAIbNDL0yYnd3MzBrJhj/w4kFjvPpH3vwbB9iDgpV0UqnqTneXHwuujet+O7mV1bX1jfxmYWt7Z3evuH/Q0FGiGNZZJCLV8qlGwSXWDTcCW7FCGvoCm/7oZuo3H1FpHskHM46xG9KB5AFn1Fjp/um0Vyy5ZXcGsky8jJQgQ61X/Or0I5aEKA0TVOu258amm1JlOBM4KXQSjTFlIzrAtqWShqi76ezSCTmxSp8EkbIlDZmpvydSGmo9Dn3bGVIz1IveVPzPaycmuOqmXMaJQcnmi4JEEBOR6dukzxUyI8aWUKa4vZWwIVWUGRtOwYbgLb68TBrnZa9SrtxdlKrXWRx5OIJjOAMPLqEKt1CDOjAI4Ble4c0ZOS/Ou/Mxb8052cwh/IHz+QNKUo04</latexit>

x0

<latexit sha1_base64="40Z6L8cyYanu4Hyl4hF7+c0P06A=">AAAB6XicbVBNS8NAEJ34WetX1aOXxSJ6KolI9Vj04rGK/YA2lM120y7dbMLuRAil/8CLB0W8+o+8+W/ctjlo64OBx3szzMwLEikMuu63s7K6tr6xWdgqbu/s7u2XDg6bJk414w0Wy1i3A2q4FIo3UKDk7URzGgWSt4LR7dRvPXFtRKweMUu4H9GBEqFgFK30kJ31SmW34s5AlomXkzLkqPdKX91+zNKIK2SSGtPx3AT9MdUomOSTYjc1PKFsRAe8Y6miETf+eHbphJxapU/CWNtSSGbq74kxjYzJosB2RhSHZtGbiv95nRTDa38sVJIiV2y+KEwlwZhM3yZ9oTlDmVlCmRb2VsKGVFOGNpyiDcFbfHmZNC8qXrVSvb8s127yOApwDCdwDh5cQQ3uoA4NYBDCM7zCmzNyXpx352PeuuLkM0fwB87nD0vXjTk=</latexit>

y0
<latexit sha1_base64="g2VHuqJUj1+eMxG8Rt8N9k6DzZA=">AAAB6nicbVBNS8NAEJ3Ur1q/qh69LBbBU0lEqseiF48V7Qe0oUy2m3bpZhN2N0IJ/QlePCji1V/kzX/jts1BWx8MPN6bYWZekAiujet+O4W19Y3NreJ2aWd3b/+gfHjU0nGqKGvSWMSqE6BmgkvWNNwI1kkUwygQrB2Mb2d++4kpzWP5aCYJ8yMcSh5yisZKD9h3++WKW3XnIKvEy0kFcjT65a/eIKZpxKShArXuem5i/AyV4VSwaamXapYgHeOQdS2VGDHtZ/NTp+TMKgMSxsqWNGSu/p7IMNJ6EgW2M0Iz0sveTPzP66YmvPYzLpPUMEkXi8JUEBOT2d9kwBWjRkwsQaq4vZXQESqkxqZTsiF4yy+vktZF1atVa/eXlfpNHkcRTuAUzsGDK6jDHTSgCRSG8Ayv8OYI58V5dz4WrQUnnzmGP3A+fwDqpY2T</latexit>a0

<latexit sha1_base64="WXL/N+uZ4pa1foqln113pUKyBmI=">AAAB6HicbVDLSgNBEOyNrxhfUY9eBoPgKeyKRI9BPXhMwDwgWcLspDcZMzu7zMwKIeQLvHhQxKuf5M2/cZLsQRMLGoqqbrq7gkRwbVz328mtrW9sbuW3Czu7e/sHxcOjpo5TxbDBYhGrdkA1Ci6xYbgR2E4U0igQ2ApGtzO/9YRK81g+mHGCfkQHkoecUWOl+l2vWHLL7hxklXgZKUGGWq/41e3HLI1QGiao1h3PTYw/ocpwJnBa6KYaE8pGdIAdSyWNUPuT+aFTcmaVPgljZUsaMld/T0xopPU4CmxnRM1QL3sz8T+vk5rw2p9wmaQGJVssClNBTExmX5M+V8iMGFtCmeL2VsKGVFFmbDYFG4K3/PIqaV6UvUq5Ur8sVW+yOPJwAqdwDh5cQRXuoQYNYIDwDK/w5jw6L86787FozTnZzDH8gfP5A5r7jNM=</latexit>

D

(a) Escriba la segunda ley de Newton para describir el movimiento de m en el sistema S0 no inercial.

(b) Determine el valor de la normal que ejerce la superficie horizontal de la cuña sobre m.

(c) Determine cuánto demora la masa en ir desede un extremo de la cuña al otro..

Recuerde que m~a0 = ~Ftot �m ~̈R�m~⌦⇥ (~⌦⇥ ~r 0)� 2m~⌦⇥ ~v 0 �m~̇⌦⇥ ~r 0



Ejercicio 7
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Ahora, sabemos que = a. * y que
i ~ z
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entences i- M
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COS(4)
-Mientras que las fuerzas son :

11 /4

X
Normal : N = Nij ↑ 2

-

Sin(4)

- Peso : my = -mgy

as que ocupando la formula ,
donde=**Y =**

=>mi =Nij-mgy-mar(-+y

donde las EoMs escalares serian

) mi =marz
2

ij) O = N-mg-ma.

b) De j) es facil notar que

N =

mg + ma. (constante (t)

c) La EoM dex' es simplemente

% = a.
2



y queremos saber el tiempo to cuando X= D (llega al borde de la cura)
,
entences quiveros una funcion de la forma

x = x (t). Para esto integramos la EOM de x'dos veces

=> /
*

d = a/d
=art/ jd

=> [dx' =art
<E x'(t) =do

donde usamos las C
.

I
.

X(d = x (a = 0 (parte en el extremo derecho y sin velocidad relativa a la cuna). Entonces evaluando

x(t) = D y despejado t

= t=


