Especificaciones

en el Dominio del Tiempo
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Especificaciones Especificaciones

en el Dominio del Tiempo

Sobrenivel maximo Mov:

MOV = Ymax - ySS

Mov

Mov[%] = *100%

ss

Y- Salida en regimen permanente

Retardo t,: Tiempo requerido para alcanzar el
50% del valor final. (y).
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en el Dominio del Tiempo

Tiempo de subida t,: Tiempo requerido en irse
desde el 10% de yal 90% de y,

Tiempo de estabilizacion (asentamiento) t:
Tiempo requerido para que la respuesta este
dentro del 5% alrededor de y,
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Analisis de Sistemas de 2° orden

Y(s) _ o;
R(s) s*+2o,s+0.

o,: frecuencia natural &: factor de amortiguamiento
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Analisis de Sistemas de 2° orden
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! )/ 0 < & <1 — subamortiguada (complejos)
)'(_/_ I & =1 — criticamente amortiguuada (reales)
1 & >1—> sobreamortiguada (reales # )
0 =cos” . . S
cos (f & = 0 — no amortiguada (imaginario)
®, . ., . .
cosf ===+ & < 0 — amortiguacion negativa (complejos)
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