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Sistemas
* No Lineal. * Lineal.
 Estaticos (no depende ° Dinémico (depende
del tiempo). del tiempo).

» En tiempo continuo * En tlempf) dlSC@to
(Ec. Diferencial). (Ec. de diferencia).
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* Clases de Modelos Cuantitativos.

* Tiempo discreto o continuo

Variable discreta o continua

Lineales o No-lineales
* Deterministicos o Estocasticos

e Parametros concentrados o distribuidos

Representantes de Sistemas
Lineales Dinamicos
» Ecuaciones diferenciales o ecuaciones de

diferencia.

» Funcion de transferencia (Laplace o
Transforma Z).

» Representacion en variables de estado
continua o discreta
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