Parte 1:
Vision General del Control
Automatico
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FIGURE 1.7
i) Autornobile stearing control systam. (p) Tha driver uses Ine differance batwesn the actual and
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FIGURE 1.9 sysrem madel of

A manual contiol systerm for regulating the haval of fluid in a 1ank by adjusting the

autput valve, The sperator views the level of fiuid through a part in the side of the fank,

Ihe ecofomy,




Definiciones Basicas

* Planta

* Proceso
 Sistema

+ Sistema de control

Sistemas de Control de Sistemas

* Control en lazo abierto o guiado

* Control en lazo cerrado o realimentado
* Control prealimentado

* Control avanzado

Definiciones Basicas

* Variables manipuladas
* Variables de estado

* Variables controladas

* Perturbaciones

* Set-points o referencias

Control en Lazo Abierto

— Proceso

— Dispositivo de accion (actuador)

— Variable manipulada o de control

— Variable controlada o salida lPERTURB ACIONES

ENTRADA SALIDA

VARIABLE VARIABLE
MANIPULADA CONTROLADA

Tecnologias
de Sistemas de Control

* Control manual
* Control analégico
* Control digital

Ejemplo: Control en Lazo Abierto

Flgure 1.1 Tank-level conmol system.
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Ejemplo: Control en Lazo Abierto
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Flgure 1.2 Comroting the posilicn of 2 missile Jauncier from a remote ocation.
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Control Avanzado

Control 6ptimo (predictivo)
Control adaptivo

Control no lineal

Control difuso

Control neuronal

Ejemplo: Control en Lazo Cerrado
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Ejemplo: Control en Lazo Cerrado

Figure 1.8 An automatic positloning syslem for armissl launcher.
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