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FIGURE 1.9

A manual controd system for regulating the laval of Auid in a 1ank by adjusti
. justing the
output valve. Tha operator views the level of Tluid thraugh a part in the sidﬂnl:?i the rank.
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FIGURE 1.7
(a1 Autcmabile stoaring contral systam. (b) The 2river uses Ihe difterence batwaon the astual and
deslved dirsction of travel o genarate a controlfed adjustmenl of the steering wheel.
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Definiciones Basicas

Planta
Proceso
Sistema

Sistema de control

Definiciones Basicas

Variables manipuladas
Variables de estado
Variables controladas
Perturbaciones

Set-points o referencias




Tecnologias
de Sistemas de Control

» Control manual
* Control analogico
 Control digital

Sistemas de Control de Sistemas

Control en lazo abierto o guiado

Control en lazo cerrado o realimentado

Control prealimentado

Control avanzado




Control en Lazo Abierto

— Proceso
— Dispositivo de accidn (actuador)
— Variable manipulada o de control

— Variable controlada o salida lPERTURB ACIONES

ENTRADA SALIDA
——>{ ACTUADOR T > PROCESO T)
VARIABLE VARIABLE

MANIPULADA CONTROLADA

Ejemplo: Control en Lazo Abierto

Flgure 1.1 Tank-level conirl system.
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Ejemplo: Control en Lazo Abierto
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Flgure 1.3 Comroling the posilicn of 2 misslle Jauncher from a remote location.
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Ejemplo: Control en Lazo Cerrado
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Figure 1.7 Automatic Enk-evel conirol system.
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Ejemplo: Control en Lazo Cerrado

Figure 1.9 An automatic posiioning sysiart fer a missia launcher.
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Control Avanzado

Control difuso

Control adaptivo
Control no lineal

Control neuronal

Control 6ptimo (predictivo)




